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Objetivos de Aprendizagem

Pretende-se com esta disciplina que os alunos ganhem a capacidade de identificar situacbes em
gue a automacao industrial traga vantagens. Pretende-se também que o aluno domine os
equipamentos utilizados em automacéo e as suas técnicas de programacao.

Conteldos Programéaticos

1. Introducado a automacao

2. Sensores e actuadores

3. Circuitos sequenciadores de relés

4. Autbmatos programaveis

5. Programagéo de autdbmatos programaveis
6. Controlo automético

Contelidos Programaticos (detalhado)

1. Introducao a automagéao
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1.1 Tipo de circuitos de automagéo
2. Sensores e Actuadores

2.1 Actuadores

2.1.1 Eléctricos

2.1.2 Pneumaticos

2.1.3 Hidraulicos

2.1.4 Magnéticos

3. Circuitos sequenciadores de relés
3.1 Implementacéo de sistemas cablados
4. Autématos programaveis

4.1. Entradas

4.2 Saidas

4.3 Caracteristicas Técnicas

5. Programacéo de automatos programaveis
5.1 Entradas Digitais

5.2 Entradas Analégicas

5.3 Contadores de Alta Velocidade
5.4 Saidas Digitais

5.5 Saidas Analdgicas

5.6 Saidas Alta Velocidade

6. Controlo automético

6.1 Introducao

6.2 Exemplo de Aplicacdo

Metodologias de avaliagéo

A avaliacéo por frequéncia sera realizada através de uma prova escrita (peso na nota de 50%) e
por trabalhos individuais teérico-praticos realizados ao longo do semestre (peso na nota de 50%).
Nas avaliacBes de época normal e de recurso a avaliagdo serd feita unicamente através de prova
tedrico-pratica.

Software utilizado em aula

Schneider Zelio Soft 2

Omron CX Programmer

Nb Designer

Siemens Simatic Step 7
Siemens Simatic WinCC Flexible

Estagio

N&o aplicavel

Bibliografia recomendada

- Pires, J. (2012). Automacéo Industrial (Vol. NA).. 58, ETEP. Portugal
- Francisco, A. (2003). Autdbmatos Programaveis (Vol. NA).. 23, LIDEL. Portugal
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Coeréncia dos conteldos programaticos com os objetivos

Os contetidos programéticos incluem os topicos mais importantes de automacéo. A disciplina
inicia-se por uma introducao tedrica sobre o tema. Pretende-se, nesta fase, fornecer aos alunos
conhecimentos de base sobre os principais aspetos relacionados com a automacao industrial. De
forma a cimentar e aprofundar os conhecimentos, sdo abordadas

as principais tecnologias sob o ponto de vista tedrico e pratico. Ao longo de toda a disciplina séo
abordados

exemplos praticos.

Metodologias de ensino

Aulas tedricas (expositivas), tedrico-praticas (resolugdo de exercicios) e praticas laboratoriais
(realizacdo de trabalhos praticos)

Coeréncia das metodologias de ensino com 0s objetivos

Para além da metodologia tradicional de exposi¢éo de conceitos, dar-se-a énfase ao estudo de
casos praticos que possibilitem ao aluno tomar contacto com casos reais. Desta forma os
conceitos tedricos transmitidos serdo contrapostos com os exemplos concretos, o que permitira
despertar o aluno para problemas que podera encontrar no exercicio da vida profissional.

Lingua de ensino

Portugués

Pré-requisitos

N&o aplicavel

Programas Opcionais recomendados

N&o aplicavel

Observaces

Objectivo de Desenvolvimento Sustentavel 4: Garantir o acesso a educacéao inclusiva, de
gualidade e equitativa.
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