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Controlo de Acionamentos
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DOCENTES Pedro Manuel Granchinho de Matos - Professor Adjunto

OBJETIVOS E COMPETENCIAS A DESENVOLVER

*  Desenvolver modelos dindmicos para a caracterizagdo do conjunto carga mecanica, maquina
eléctrica, conversor electronico e fonte de alimentacao;

*  Projetar e analisar o desempenho de acionamentos industriais e de veiculos de tragao eléctrica,
de acordo com os requisitos especificos fixados pela carga e fonte de alimentacao eléctrica;

*  Conceber e dimensionar solu¢des de comando e controlo de sistemas de acionamento, atraves
de conversores electronicos de poténcia, baseados nas maquinas eléctricas rotativas (corrente
continua, assincrona e sincrona).

CONTEUDOS PROGRAMATICOS

* Constituicdo de um sistema electromecanico;

o Introducdo aos sistemas electromecanicos;

o O veiculo eléctrico - constitui¢do e caracteristicas especificas dos veiculos
eléctricos;
* Modelagdo do comportamento estacionario e dindmico de 6rgaos mecanicos industriais;

o Elementos mecanicos;
o) Equagdes do movimento;
e Cargas tipicas;

* Ligacdo rigida e elastica;
* Caixade velocidades;
« Bombas e ventiladores;
* Enroladores;
* Caracteristicas especificas dos veiculos eléctricos;
o Equagdes do movimento;
o Forcas externas;
* Modelo daroda;
* Forgas resistentes;
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* Aplicagdes de sistemas de controlo em accionamentos electromecanicos;
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Maquinas de corrente continua;
Maquinas assincronas trifasicas;
Maquinas sincronas;

* Alimentagdo dos sistemas de tracgdo eléctrica;
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Baterias;
e Analise dos diferentes tipos de baterias;
* Parametros das baterias e caracteristicas técnicas;
* Modelagdo de baterias;
Sistemas alternativos;
* Pilhas de combustivel;
* Supercondensadores;
*  Volantes de inércia;

 Cadeia de poténcia em veiculos eléctricos (VE) e veiculos eléctricos hibridos (VEH);

o Componentes da transmissao;

o Dimensionamento da cadeia de poténcia;

o Travagem regenerativa;

o Analise do consumo e a autonomia de VE e VEH;
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METODOS DE AVALIAGCAO

= Exame (50%)
= Trabalhos praticos (50%)
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