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Objetivos de Aprendizagem

Conhecer 05 mecanismos e componentes mecanicos mais utilizados em maguinaria industrial e
laboratorial. .

Selecionar componentes para transmissdo de movimento.

Conhecer métodos de controlo e seguranca de movimento.

Objetivos de Aprendizagem (detalhado)

Conhecer 0s mecanismos & componentes mecanicos mais utilizados em maquinaria industrial e
laboratorial.

Selecionar componentes para transmissdo de movimento.

Conhecer métodos de controlo e seguranga de movimento.

Conteddos Programaticos
Conceitos fisicos

Sistemas de controlo de movimento
Adaptacdo de velocidade e binario
Transformacio de movimento
Embraiagens e travdes

Sistemas de fixacdo e ligagdo
Correias e correntes

Sistemas flexiveis

Acoplamentos mecanicos
Guiamento de partes mdveis
Lubrificacdo e desgaste
Mecanismos de seguranca
Limitacdo ou controlo de velocidade, binario e posicio
Instrumentacdo

Ferramentas informaticas
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Contetdos Programaticos (detalhado)

1. Introducdo aos conceitos fisicos associados.

2. Sistemas de controlo de movimento.

3. Adaptacdo de velocidade e bindrio.

4. Transformacgio de movimento.

5. Embraiagens e travies.

6. Sistemas de fixac3o e ligagdo.

7. Transmissdo de movimento com recurso a correias e correntes.

8. Sistemas flexiveis.

9. Acoplamentos mecinicos.

10. Guiamento de partes méveis.

11. Lubrificacdo e desgaste

12. Mecanismos de seguranca.

13. Sistemas de limitacdo ou controlo de velocidade, bindrio e posicionamento.
14. InstrumentagSo de mecanismos.

15. Ferramentas informaticas de desenvolvimento de mecanismos mecénicos.

Metodologias de avaliagio
Avaliaco por frequéncia: Trabalhos Praticos ¢f defesa final
Restantes Epocas: Prova de Avaliagio

Software utilizado em aula
N3o aplicavel

Estagio
Ndo aplicével

Bibliografia recomendada

- Neil, S. {2011). Mechanisms and Mechanical Devices Sourcebook, -: McGraw-Hill

- Moura Brance, C. e Martins Ferreira, J. e Domingos da Costa, J. e Silva Ribeiro, A. (2005). Projecto de
Orgoos de Maqguinas. -: Fundacao Calouste Gulbenkian

- Niermann, G. {2002). Elementos de Maguinas. - Edgard Blucher

- Budynas, R. e Nisbett, ). {(2011). Flementos de Maguinas de Shigley. - McGraw-Hill

Coeréncia dos contetdos programaticos com os objetivos

Os conceitos e céiculos de mecanismos e componentes mecanicos associados aos objetivos da disciplina
sdo desenvolvidos nas aulas respeitantes a cada secgdo do programa da unidade curricular de modo a
permitir o desenvolvimento das competéncias dos alunos, que serfio necessarias no contexto sua atividade
futura.

Metadologias de ensino
Aulas tedricas e teorico-praticas. Project Based Learning.

Coeréncia das metodologias de ensino com os objetivos

Esta unidade curricular visa permitir aos estudantes adquirir conceitos gerais sobre mecanismos e
componentes mecanicos assim como os principios fisicos associados. Neste sentido, é realizada uma
exposigdo sistematica dos componentes em estudo no contexto das suas aplicagbes em maguinas reais. Sao
apresentados casos particulares e sdo resolvidos problemas nas aulas, sendo estimulada a participagdo dos
alunos.
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Lingua de ensino
Portugués

Pré requisitos
N&o aplicavel

Programas Opcionais recomendados
Ndo aplicavel

Observacgdes

Docente Responsavel

Diretor de Curso, Comissdo de Curso
Assinado de

Carlos forma digital

Carl
Coelho &2
Conselho Técnico-Cientifico



